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PRISE DE COMMANDE ZODIAC SCORPIO
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REF. FPEL
DATE DE LIVRAISON:|dd / mm / 20xx |
CARACTERISTIQUES GENERALES
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CABINE

BOITE A BOUTONS PALIER (LOP)

LOP
Affiche
Collective
Boutons

BOITE A BOUTONS CABINE (COP)

~ Charge
cop

Prép. plaque gravure

Affiche

Eclairage de secours

PAP+PAL (boutons ouvrir et alarme)
PCP (bouton fermer)

Téléphone

Synthetiseur vocal

Boutons
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