
TOMA PEDIDO / ORDER FORM; ZODIAC SCORPIO TPZS‐V04‐11‐16

CLIENTE/CUSTOMER Nº PEDIDO

REF. FPEL

ENTREGA/DELIVERY:

Actual  Nuevo/New DATOS MÁQUINA

Traction:  Tensión red (Vac 3Ph)

Encder  Velocidad cabina (m/s)

P(CV/HP) DSP Tensión Freno (Vdc)

In(A)

Resc.:  220Vac Accto. llimitador

N. paradas/levels: PUERTA

Secuencia/e DOOR DISPLAY

d9 (m)

d8 (m)

d7 (m)

d6 (m)

d5 (m)

d4 (m)

d3 (m)

d2 (m)

d1 (m)

Bot. Planta  / LOP  

Display  

Selectiv..  

Pulsador / Pushbutton  

Operador / Door Op.  Carga / Load   Kg

Otro/other (model.)  Bot. Cabina / COP  

P.Grab. Prep. / E.Plate Prep. 

Display  

Plf emergencia / Emerg. Light 

PAP + PAL  

PCP  

Teléfono / Phone  

Sint. Vocal / Voyce Synt. 

Pulsador / Pushbutton  



CABINA / CAR BOTONERA DE CABINA / C.O.P.

BOTONERA DE PLANTA / L.O.P.

HUECO / SHAFT

MANUAL MANUAL

CARACTERÍSTICAS GENERALES / GENERAL FEATURES

d1 (m)

Cuadro en
planta superior

d2 (m)

d3 (m)

d4 (m)

d5 (m)

d6 (m)

d7 (m)

d8 (m)

d9 (m)

indicar en caso de
doble embarque

a b

a b

a b

a b

a b

a b

a b

a b

a b

a b
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